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前  言

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
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河北科技工程职业技术大学、北京车网科技发展有限公司、重庆工业职业技术大学、小马智行、上海淞

泓智能汽车科技有限公司、长城汽车股份有限公司、电子科技大学、公安部交通管理科学研究所、上海

智能网联汽车技术中心有限公司、天津中德应用技术大学。

本文件主要起草人：张瑾、韦峻青、刘丹、张宇田、张雨萌、陈桂华、唐风敏、盛鹏程、于万海、
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智能网联汽车 货车编队行驶领航驾驶员能力要求及评价方法

1 范围

本文件规定了智能网联汽车货车编队行驶中领航车辆驾驶员的能力要求，包括一般要求、知识能力

要求及技能要求，描述了能力培训方法和能力评价方法。

本文件适用于智能网联汽车编队行驶货车领航车辆驾驶员能力培训及考核。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。

GB 1589 汽车、挂车及汽车列车外廓尺寸、轴荷及质量限制

GB 5768（所有部分） 道路交通标志和标线

T/CSAE 281 智能网联汽车测试驾驶员能力要求

T/ITS 0132（所有部分）自动驾驶车辆道路测试与示范应用安全员技能素质要求和评价方法

3 术语和定义

T/CSAE 281、T/ITS 0132界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1

编队行驶 driving as a platoon

基于无线通信技术和自动驾驶技术，两辆或者两辆以上的车辆以队列的形式在特定的场景下行驶，

同时还包括创建编队、解散编队等编队行为过程。

3.2

领航车辆 leading vehicle

编队行驶（3.1）车队中最前方的有人驾驶的车辆。

3.3

跟随车辆 following vehicle

编队行驶（3.1）车队中除了领航车辆（3.2）之外，其他具备自动驾驶能力的车辆。

3.4

领航驾驶员 leading vehicle driver

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5

刘挺
867
5



T/CSAE xx—202x

2

领航车辆（3.2）中的驾驶员，是经道路测试、示范应用主体授权负责道路测试、示范应用安全运

行，并在出现紧急情况时从车内采取应急措施的人员。

3.5

接管 take over

动态驾驶任务后援用户响应介入请求，从驾驶自动化系统获得车辆驾驶权的行为。

注：本文件中的接管是指领航驾驶员对跟随车辆的接管行为。

[来源：GB/T 40429-2021,2.14]

3.6

干预 override

驾驶员通过车辆制造商规定的方式影响系统执行车辆横向或纵向运动控制的行为。

示例：驾驶员对转向盘、制动踏板、加速踏板的有效操作。

4 一般要求

编队行驶领航驾驶员应符合以下要求：

a) 取得相应准驾车型驾驶证并具有 3年以上安全驾驶经历，年龄不超过 60 周岁；

b) 掌握相关道路货物运输规定、机动车维修和货物装载保管基本知识；

c) 最近连续 3个记分周期内没有被记满 12 分记录；

d) 最近 1年内无超速 50%以上、超员、超载、违反交通信号灯通行等严重交通违法行为记录；

e) 无饮酒后驾驶或者醉酒驾驶机动车记录，无服用国家管制的精神药品或者麻醉药品记录；

f) 无致人死亡或者重伤且负有责任的交通事故记录；

g) 具有良好的职业道德和职业心理，具备与岗位相适应的注意力、反应能力和平稳准确操作能力

等素质。

5 领航驾驶员知识能力要求

5.1 基础交通知识

5.1.1 应掌握 GB 5768 规定的道路交通标志和标线的种类、含义及其作用，以及交通警察手势的种类、

含义及其作用。

5.1.2 应掌握 GB 1589 对于外廓尺寸、轴荷、载荷等的有关规定。

5.2 安全驾驶知识

5.2.1 应掌握车辆基础驾驶知识，包括车辆起步、转向、加减速、会车、超车、停车等基础驾驶操作知

识，具备驾驶决策反应能力，了解 GB 7258 中对于机动车的整车及主要总成、安全防护装置等有关运行

安全的基本技术要求。

5.2.2 应掌握在不同类型道路行驶的安全知识，包括城市快速路、一般城市道路、高速公路、不同等级

公路、山区道路等。

5.2.3 应掌握车辆在不同环境状况下的安全行驶知识，包括晴天、雨天、夜间、雾（霾）天，以及泥泞

道路、涉水、施工道路、隧道等复杂道路条件。
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5.2.4 应了解交通安全心理学相关知识，包括酒精、毒品、药物以及睡眠不足、疲劳驾驶、分心驾驶等

行为对运行安全的影响等。

5.3 故障诊断与应急处置知识

5.3.1 应掌握编队行驶系统中常见故障的识别方法，掌握由驾驶自动化系统故障、转向失灵、制动失效

和爆胎等情况所引发风险的应急处理知识。

5.3.2 应了解车辆基本故障诊断流程，能够通过车载人机交互界面或远程诊断工具获取故障信息。

5.3.3 应掌握事故现场的应急处置和报告程序、自救与互救原则。

5.3.4 应掌握车辆发生事故后的脱困方法，及常见应急设施设备的使用知识。

5.3.5 应掌握防范次生事故及常用伤员救护知识。

5.3.6 应了解事故数据记录设备的激活条件、数据存储格式及提取流程。

5.3.7 应掌握突发事件管理机制，掌握突发事件上报要求，收集事故发生过程信息，包括：

a) 事故发生前的状况：描述事故发生前车辆的运行状态、车内人员的活动情况，以及任何可能影

响事故发生的外部因素，如天气、路况等；

b) 事故发生的瞬间：详细叙述事故发生的具体过程，包括车辆的动作、碰撞的物体、产生的声响、

车内人员的反应等；

c) 事故后的处理：说明事故发生后驾驶员及车内其他人员的应对措施，如报警、救援、疏散等。

5.4 货运知识

5.4.1 应掌握不同类型货物的安全运输要求、运输时效要求。

5.4.2 应掌握不同类型货物出现异常、危险时的紧急处理知识。

5.4.3 应掌握车辆运营安全管理制度，包括但不限于车辆技术管理制度、动态监控管理制度、从业人员

安全管理制度等。

5.5 智能网联汽车知识

5.5.1 应掌握智能网联汽车驾驶自动化分级知识，掌握驾驶车型自动化等级及含义。

5.5.2 应了解车辆整体架构，以及重点硬件组件安装固定方式、日常检查与维护要求。

5.5.3 应掌握测试应用车型的基本功能，包括车辆设计运行范围、运行条件、自动驾驶系统操作方法、

系统预警提醒信号方式等。

5.5.4 应了解智能网联汽车的感知、无线通信、网络、高精地图与导航定位等关键技术的基础知识。

5.5.5 应掌握驾驶车辆设定最小风险策略触发场景及应对机制。

5.5.6 应掌握驾驶车型人机交互界面各类提示信息及其对应含义，包括编队状态、故障告警及接管请求

的提示方式。

5.5.7 应了解 V2X 通信在编队中的基础功能及通信中断后的应急流程。

5.6 卡车编队知识

5.6.1 应了解卡车编队行驶原理、组织调度知识。

5.6.2 应掌握卡车编队速度、间距的调整方式，掌握常见编队场景下合适编队间距。

5.6.3 应了解路径规划与优化相关知识。优先选择车辆稀少的高速公路路段行驶，减少社会车辆干扰，

在复杂路况（如坡道或拥堵区）提前规划绕行或解散编队。

5.6.4 应掌握编队行驶中特有风险的应对方法，如前车紧急制动导致的连锁反应、通信延迟或中断时的

车距调整策略。

5.6.5 应了解编队解列与重组的条件和流程，包括手动接管后的车辆协同操作。
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5.6.6 应掌握极端恶劣天气下编队行驶的稳定性控制要求，以及系统限速或解列的触发条件。

5.6.7 应了解编队中多车协同避障的原则与操作流程。

5.7 测试示范运营知识

5.7.1 应掌握测试示范、商业化运营区域开放详细要求，包括范围、时间等。

5.7.2 应了解测试示范、商业化运营道路基本情况，包括道路结构、交通设施、风险等级、路侧设备等。

5.7.3 应掌握测试示范、商业化运营主体相关的道路测试、示范应用运行管理要求、安全管理制度和测

试流程。

5.7.4 应了解专用于测试示范、商业化运营的车载监管终端、数据终端等的相关功能、性能信息。

6 领航驾驶员技术能力要求

6.1 总体要求

6.1.1 应熟练掌握自动驾驶车辆在人工驾驶与自动驾驶状态之间切换的基本操作流程，熟悉车辆自动驾

驶能力边界，以判断车辆是否在相应场景具备自动驾驶通行能力，决策领航车驾驶通行策略。

6.1.2 应具备对编队车辆行驶行为的实时观察能力，能够密切关注车辆之间的相对位置、速度、间距等

关键参数，确保编队行驶的有序性。

6.1.3 应具备对道路环境的实时观察能力，及时发现道路状况、交通信号、周边车辆及行人等异常情况，

并采取相应措施，确保编队行驶的安全性与稳定性。

6.1.4 组队前和组队中，应严格约束自身行为，非必要不主动人工介入。

6.2 编队行为要求

6.2.1 编队创建

6.2.1.1 编队创建前，应确认当前道路环境满足运行 ODD，满足编队创建的安全条件。

6.2.1.2 编队创建前，应能对驾驶领航车辆及其编队行为功能相关的车载设备、车辆网络接收和传输设

备等进行检查与调试，确保设备正常运行。

6.2.1.3 编队创建前，应检查跟随车辆的基础车况：外观、轮胎、驾驶室内的基础设置（假如涉及）、

传感器结构及其外观等是否正常。

6.2.1.4 编队创建前，应设置队列参数：领航车辆、跟随车辆的挂车型号配置、载重等信息，确保编队

车辆配置（如动力、载重）与实际状态高度一致。

6.2.1.5 编队创建前，应确认系统监控状态，确保系统运行正常。

6.2.1.6 编队创建后，正式上路前，应进行系统基础功能与安全自检，针对无人化相关的基础安全功能

设计，包括可能的系统降级功能、紧急制动功能、安全靠边停车功能等。

6.2.2 编队解散

领航员主动解散全部队列时，应确保整体队列处于安全环境，并通过编队行驶系统司机操作端确认

队列成员均已经进入驻车模式。

6.2.3 车辆加入

6.2.3.1 编队行驶过程中，遇车辆申请加入队列，应根据周围环境、当前交通状况判断是否满足编队行

驶条件。

6.2.3.2 新增跟随车辆后，应考虑队列长度变化带来的相关操作变化：如超车、变道、路口通行等。
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6.2.4 车辆离队

6.2.4.1 跟随车辆申请正常主动离队，应及时确认。

6.2.4.2 跟随车辆因系统异常申请主动离队停车，应上报异常信息，并确认离队成员是否处于安全位置，

否则应在条件具备情况下进行应急处置确保异常车辆相对安全。

6.3 编队行驶要求

6.3.1 恶劣天气应对

6.3.1.1 编队行驶过程中，遇雨雪、大风等恶劣天气影响编队行驶时，应采取应对措施：增加队列成员

之间的车距、减速慢行、打开相关警示灯等。

6.3.1.2 极端恶劣天气超出设计 ODD 时，应及时干预或接管车辆，带领队列在安全路段靠边停车等待。

6.3.2 换道行为

6.3.2.1 应能够准确判断是否满足变道避让条件、是否适合执行超车动作。

6.3.2.2 换道时，应注意目标车道是否有影响后车换道的并行车辆及后方来车。

6.3.2.3 换道时，应实时关注后车纵向距离、横向是否跟随、合理鸣笛。

6.3.3 超车行为

6.3.3.1 超车前，应能确认对向车道无来车影响超车。

6.3.3.2 超车时，应平稳提升车速，并防止与后车的车距过大。

6.3.3.3 超车后，应确保前后车全部完成超车后，方可变回原道。

6.3.3.4 超车后准备变为原车道，应能够预判后车是否具备变回原车道的能力。

6.3.3.5 弯道、缓弯等视线不佳路线不应超车。

6.3.4 社会车插队

6.3.4.1 当队列通过拥堵路段、狭窄路段，遇社会车插队时，应让出超车位，并实时关注纵向差距、防

止与后车的车距过大。

6.3.4.2 当社会车辆插入队列中间行驶时，应缓慢减速等待后车行驶至正常车距。

6.3.4.3 当路口被多辆车插队，且自车停在道路中间影响其他车辆正常行驶时，应能接管车辆。

6.3.5 编队中断

受路口、社会车辆等影响导致编队中断，应缓慢行驶或就近选择安全区域停车等待跟随车辆。

6.3.6 临时停车

6.3.6.1 应选择合适停车位置，确定车辆开启驻车模式。

6.3.6.2 执行停车操作时，应注意后车跟车距离，避免后车丢车过远。

6.3.7 收费站/超限检查站

6.3.7.1 进入收费站，应判断收费站缴费方式是否与系统设定通行方式一致。

6.3.7.2 进入超限检查站，应确定车辆超限检查结果。

6.3.7.3 通过收费站/超限检查站后，应缓慢行驶至确定所有车辆全部通过后，恢复编队行驶。

6.4 突发场景要求
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6.4.1 人工干预接管能力

应能监视队列车辆安全运行状态及周边交通环境情况，在以下情形自动驾驶系统发出介入请求或发

现车辆处于不适合自动驾驶的状态时，应能在10s内安全接管跟随车辆或干预领航车辆并采取相应措施：

a) 车辆发出人工接管提醒时；

b) 车辆驶出设计运行范围时；

c) 车辆面临碰撞事故风险时；

d) 车辆违反道路交通规则时；

e) 自动驾驶系统出现故障或功能失效时；

f) 前方路段出现事故、拥堵、避让执行任务的特种车等复杂道路交通情况；

g) 出现 6.3 中其他需要人工干预或接管的情形时。

6.4.2 紧急情况处置能力

应具备以下紧急情况处置能力：

a) 车辆发生爆胎、制动失效、侧滑等紧急情况处置能力；

b) 车辆发生侧翻、落水、起火后的应急处置和逃生能力；

c) 车辆发生交通事故后事故现场的应急处置、报告程序、自救与互救等能力；

d) 车辆进入最小风险状态后的处置能力；

e) 车辆通信中断时的应急处置能力；

f) 发生事故后按照要求采集上报事故信息的能力。

7 能力培训

7.1 理论知识培训

7.1.1 理论知识培训可采用多媒体教学、纸质教材等线上线下相结合的方式。

7.1.2 理论知识培训时长应不少于 50 学时，每学时为 60 分钟，对领航驾驶员理论培训时间每天不得超

过 6学时。

7.2 技术操作能力培训

7.2.1 技术操作能力培训应以实车场地培训为主，针对复杂场景下的编队行驶功能可采用仿真模拟方式

进行培训。

7.2.2 技术操作能力培训时长应不少于 50 学时，每学时为 60 分钟。

8 能力评价

8.1 评价内容

编队驾驶领航驾驶员能力考核包括理论知识与技术操作能力两部分。

8.2 理论知识考核

8.2.1 考核方法

理论知识考核可采用上机考试或线下笔试等方式开展。
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8.2.2 试题类型

考核试题可设置选择题、判断题或文字题等不同类型组合方式。

8.2.3 考核时间

考核时间为45分钟。

8.2.4 评价标准

按照每题1分，满分100分，90分以上为合格。

8.2.5 考核内容及比例

考核内容、内容说明、分值比例各项内容见表1。

表 1 领航驾驶员理论知识考核内容表

考核内容 内容说明 分值比例

基础交通常识

1.GB 5768规定的道路交通信号灯、标志、标线、交通警察手

势等内容；

2.GB 1589规定的外廓尺寸、轴荷、载荷等内容。

5%

安全驾驶知识

基础驾驶知识：

1.车辆起步、转向、加减速、会车、超车、停车等内容；

2.机动车整车技术知识、车内外装置使用等内容。

15%

安全行驶知识：

1.城市快速路、一般城市道路、高速公路、不同等级公路、山

区道路等不同类型道路安全行驶方法；

2. 晴天、雨天、夜间、雾（霾）天，以及泥泞道路、涉水、

施工道路、隧道等不同环境状况下的安全行驶方法。

安全驾驶心理学知识：酒精、毒品、药物以及睡眠不足、疲劳

驾驶、分心驾驶等行为对运行安全的影响等。

故障诊断与应急处置

知识

1.车辆故障诊断识别与诊断流程等知识；

2.车辆事故、突发事件的脱困、应急处置与报告、自救与互救

以及应急设备使用等知识。

20%

货运知识 货运运输要求、货物紧急处理要求等知识。 5%

智能网联汽车知识
自动化分级、软硬件配置、智能网联关键技术、设计运行范围、

自动驾驶系统操作方法、人机交互、V2X通信等知识。
20%

卡车编队知识
编队行驶原理、编队规划调度、间距调整、编队行为功能、编

队行驶功能等知识。
20%

测试示范运营知识
各地示范区针对上路通行的管理要求，以及车载终端功能使用

要求等知识。
15%

8.3 技术操作考核

8.3.1 考核要求
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领航驾驶员应在理论知识考核合格后开展技术实操考核。

8.3.2 考核方法

在封闭道路利用加装考核监控系统的智能网联卡车开展考核。

8.3.3 评价标准

根据操作规范性、反应时间、完成时间、安全稳定性给予评分，满分100分，90分以上为合格。

8.3.4 考核内容及合格标准

技术操作能力考核内容、内容说明、评判标准见表2。

表 2 领航驾驶员技术操作能力考核内容表

测试内容 内容说明 合格标准

总体要求

1.自动驾驶功能启动、关闭，以及与人工

驾驶模式的双向切换；

2.道路环境实时观察能力。

1.熟练掌握自动驾驶和编队功能操

作；

2.正确识别行驶过程中的异常情况。

编队行为要求
编队创建、车辆加入、车辆离队、编队解

散等行为
正确并熟练完成编队行为操作。

编队行驶要求

恶劣天气应对、换道、超车、社会车辆插

队、编队中断、临时停车、收费站/超限检

查站等场景应对能力

正确并熟练完成编队行驶过程中的功

能操作。

突发场景要求

1.系统出现介入请求或车辆处于不适合自

动驾驶状态时的人工干预接管操作；

2.爆胎、制动失效、侧翻、起火、通信中

断、最小风险状态等紧急情况下的处置能

力。

在各类突然场景下的及时作出正确的

处置操作。

8.4 能力保持

8.4.1 领航驾驶员驾驶车辆系统更新时，应对准驾领航驾驶员进行系统更新培训。

8.4.2 应对领航驾驶员进行能力保持培训考核，至少月度一次。

8.4.3 领航驾驶员超过 7 天未上岗，应进行复工培训。
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	5.5.2　应了解车辆整体架构，以及重点硬件组件安装固定方式、日常检查与维护要求。
	5.5.3　应掌握测试应用车型的基本功能，包括车辆设计运行范围、运行条件、自动驾驶系统操作方法、系统预警提醒信号
	5.5.4　应了解智能网联汽车的感知、无线通信、网络、高精地图与导航定位等关键技术的基础知识。
	5.5.5　应掌握驾驶车辆设定最小风险策略触发场景及应对机制。
	5.5.6　应掌握驾驶车型人机交互界面各类提示信息及其对应含义，包括编队状态、故障告警及接管请求的提示方式。
	5.5.7　应了解V2X通信在编队中的基础功能及通信中断后的应急流程。

	5.6　卡车编队知识
	5.6.1　应了解卡车编队行驶原理、组织调度知识。
	5.6.2　应掌握卡车编队速度、间距的调整方式，掌握常见编队场景下合适编队间距。
	5.6.3　应了解路径规划与优化相关知识。优先选择车辆稀少的高速公路路段行驶，减少社会车辆干扰，在复杂路况（如坡
	5.6.4　应掌握编队行驶中特有风险的应对方法，如前车紧急制动导致的连锁反应、通信延迟或中断时的车距调整策略。
	5.6.5　应了解编队解列与重组的条件和流程，包括手动接管后的车辆协同操作。
	5.6.6　应掌握极端恶劣天气下编队行驶的稳定性控制要求，以及系统限速或解列的触发条件。
	5.6.7　应了解编队中多车协同避障的原则与操作流程。

	5.7　测试示范运营知识
	5.7.1　应掌握测试示范、商业化运营区域开放详细要求，包括范围、时间等。
	5.7.2　应了解测试示范、商业化运营道路基本情况，包括道路结构、交通设施、风险等级、路侧设备等。
	5.7.3　应掌握测试示范、商业化运营主体相关的道路测试、示范应用运行管理要求、安全管理制度和测试流程。
	5.7.4　应了解专用于测试示范、商业化运营的车载监管终端、数据终端等的相关功能、性能信息。


	6　领航驾驶员技术能力要求
	6.1　总体要求
	6.1.1　应熟练掌握自动驾驶车辆在人工驾驶与自动驾驶状态之间切换的基本操作流程，熟悉车辆自动驾驶能力边界，以判
	6.1.2　应具备对编队车辆行驶行为的实时观察能力，能够密切关注车辆之间的相对位置、速度、间距等关键参数，确保编
	6.1.3　应具备对道路环境的实时观察能力，及时发现道路状况、交通信号、周边车辆及行人等异常情况，并采取相应措施
	6.1.4　组队前和组队中，应严格约束自身行为，非必要不主动人工介入。

	6.2　编队行为要求
	6.2.1　编队创建
	6.2.1.1　编队创建前，应确认当前道路环境满足运行ODD，满足编队创建的安全条件。
	6.2.1.2　编队创建前，应能对驾驶领航车辆及其编队行为功能相关的车载设备、车辆网络接收和传输设备等进行检查与调试
	6.2.1.3　编队创建前，应检查跟随车辆的基础车况：外观、轮胎、驾驶室内的基础设置（假如涉及）、传感器结构及其外观
	6.2.1.4　编队创建前，应设置队列参数：领航车辆、跟随车辆的挂车型号配置、载重等信息，确保编队车辆配置（如动力、
	6.2.1.5　编队创建前，应确认系统监控状态，确保系统运行正常。
	6.2.1.6　编队创建后，正式上路前，应进行系统基础功能与安全自检，针对无人化相关的基础安全功能设计，包括可能的系

	6.2.2　编队解散
	6.2.3　车辆加入
	6.2.3.1　编队行驶过程中，遇车辆申请加入队列，应根据周围环境、当前交通状况判断是否满足编队行驶条件。
	6.2.3.2　新增跟随车辆后，应考虑队列长度变化带来的相关操作变化：如超车、变道、路口通行等。

	6.2.4　车辆离队
	6.2.4.1　跟随车辆申请正常主动离队，应及时确认。
	6.2.4.2　跟随车辆因系统异常申请主动离队停车，应上报异常信息，并确认离队成员是否处于安全位置，否则应在条件具备


	6.3　编队行驶要求
	6.3.1　恶劣天气应对
	6.3.1.1　编队行驶过程中，遇雨雪、大风等恶劣天气影响编队行驶时，应采取应对措施：增加队列成员之间的车距、减速慢
	6.3.1.2　极端恶劣天气超出设计ODD时，应及时干预或接管车辆，带领队列在安全路段靠边停车等待。

	6.3.2　换道行为
	6.3.2.1　应能够准确判断是否满足变道避让条件、是否适合执行超车动作。
	6.3.2.2　换道时，应注意目标车道是否有影响后车换道的并行车辆及后方来车。
	6.3.2.3　换道时，应实时关注后车纵向距离、横向是否跟随、合理鸣笛。

	6.3.3　超车行为
	6.3.3.1　超车前，应能确认对向车道无来车影响超车。
	6.3.3.2　超车时，应平稳提升车速，并防止与后车的车距过大。
	6.3.3.3　超车后，应确保前后车全部完成超车后，方可变回原道。
	6.3.3.4　超车后准备变为原车道，应能够预判后车是否具备变回原车道的能力。
	6.3.3.5　弯道、缓弯等视线不佳路线不应超车。

	6.3.4　社会车插队
	6.3.4.1　当队列通过拥堵路段、狭窄路段，遇社会车插队时，应让出超车位，并实时关注纵向差距、防止与后车的车距过大
	6.3.4.2　当社会车辆插入队列中间行驶时，应缓慢减速等待后车行驶至正常车距。
	6.3.4.3　当路口被多辆车插队，且自车停在道路中间影响其他车辆正常行驶时，应能接管车辆。

	6.3.5　编队中断
	6.3.6　临时停车
	6.3.6.1　应选择合适停车位置，确定车辆开启驻车模式。
	6.3.6.2　执行停车操作时，应注意后车跟车距离，避免后车丢车过远。

	6.3.7　收费站/超限检查站
	6.3.7.1　进入收费站，应判断收费站缴费方式是否与系统设定通行方式一致。
	6.3.7.2　进入超限检查站，应确定车辆超限检查结果。
	6.3.7.3　通过收费站/超限检查站后，应缓慢行驶至确定所有车辆全部通过后，恢复编队行驶。


	6.4　突发场景要求
	6.4.1　人工干预接管能力
	6.4.2　紧急情况处置能力


	7　能力培训
	7.1　理论知识培训
	7.1.1　理论知识培训可采用多媒体教学、纸质教材等线上线下相结合的方式。
	7.1.2　理论知识培训时长应不少于50学时，每学时为60分钟，对领航驾驶员理论培训时间每天不得超过6学时。

	7.2　技术操作能力培训
	7.2.1　技术操作能力培训应以实车场地培训为主，针对复杂场景下的编队行驶功能可采用仿真模拟方式进行培训。
	7.2.2　技术操作能力培训时长应不少于50学时，每学时为60分钟。


	8　能力评价
	8.1　评价内容
	8.2　理论知识考核
	8.2.1　考核方法
	8.2.2　试题类型
	8.2.3　考核时间
	8.2.4　评价标准
	8.2.5　考核内容及比例

	8.3　技术操作考核
	8.3.1　考核要求
	8.3.2　考核方法
	8.3.3　评价标准
	8.3.4　考核内容及合格标准

	8.4　能力保持
	8.4.1　领航驾驶员驾驶车辆系统更新时，应对准驾领航驾驶员进行系统更新培训。
	8.4.2　应对领航驾驶员进行能力保持培训考核，至少月度一次。
	8.4.3　领航驾驶员超过7天未上岗，应进行复工培训。
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