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新能源汽车用电流传感器 

1 范围 

本文件规定了新能源汽车用电流传感器的术语和定义、工作条件、技术要求、试验方法、标识、包

装、运输及储存等。 

本文件适用于新能源汽车用电流传感器模组（以下简称“电流传感器”）。 

 

2 规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。 

GB/T 2423.1-2008   电工电子产品环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 A：低温 

GB/T 2423.2-2008   电工电子产品环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 B：高温 

GB/T 2423.22-2016  电工电子产品环境试验 第 2 部分：试验方法 试验 N：温度变化 

GB/T 2900.33       电工术语 电力电子技术 

GB/T 4798.1—2019  环境条件分类 环境参数组分类及其严酷程度分级 第 1 部分：贮存 

GB/T 4798.2—2021  环境条件分类 环境参数组分类及其严酷程度分级 第 2 部分：运输和装卸 

GB/T 13384—2008   机电产品包装通用技术条件 

GB/T 19596-2017    电动汽车术语 

GB/T 28046.1-2011   道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第 1 部分：一般规定 

GB/T 28046.3-2011   道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第 3 部分：机械负荷 

GB/T 28046.4-2011   道路车辆 电气及电子设备的环境条件和试验 第 4 部分：气候负荷 

GB/T 38661-2020     电动汽车用电池管理系统技术条件 

ISO 10605:2008      道路车辆—由静电放电引起电气骚扰的试验方法 

ISO 11452-2:2019    道路车辆 电气/电子部件对窄带辐射电磁能的抗扰性试验方法 第 2 部分：电

波暗室法 

ISO 11452-4:2020    道路车辆 窄带辐射电磁能量的电子干扰组件试验方法 第 4 部分：线束激励

方法 

CISPR 25            保护车辆上安装的接受机而制定的骚扰限值与测量方法  

JESD22—A101D      恒温恒湿偏压寿命试验 

 

3 术语和定义 

GB/T 2900.33、GB/T 19596界定的以及下列术语和定义适用于本文件。 

 

电机控制器 electrical machine controller 

控制动力电源与电机之间能量传输的装置，由控制信号接口电路、电机控制电路和驱动电路组成。 
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电池管理系统 battery management system 

监视蓄电池的状态（温度、电压、荷电状态等），可以为蓄电池提供通信、安全、电芯均衡及管理

控制，并提供与应用设备通信接口的系统。 

 

 

车载充电机 on-board charger 

固定地安装在车上的充电机。 

 

 

电流传感器 current sensor 

采用带有电磁感应元件，利用二次转换器将一次电流转换成对应关系的可用输出电流或电压信号

的测量设备。 

 

典型值 typical value 

 在规定条件下，对产品群体执行一组事先定义的测量，而得到的有代表性的、能表证数据统计学

特性的参数值。 
 

 

标称值 nominal value 

用以标志或识别传感器某一特性参数的适当近似值。 

 

 

最小值 minimum value 

在给定条件下可以达到的最小数值。 

 

 

最大值 maximum value 

在给定条件下可以达到的最大数值。 

 

 

恒流电源 constant current power supply 

取决于负载情况而作为恒流源运行的一种电源。 

 

 

供电电压 supply voltage 

直流辅助供电电源的输出电压。 

 

 

标称供电电压 nominal supply voltage 

直流辅助供电电源输出电压的额定值。 

 

 

最低供电电压 minmum supply voltage 

在规定的供电电压范围内受试装置（DUT）达到的A级的最小供电电压。 

 

 

最高供电电压 maximum supply voltage 
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在规定的供电电压范围内受试装置（DUT）达到的 A 级的最大供电电压。 

 

 

最大原边电流峰值 maximm primary current peak 

设计规定不能超过的输入电流上限值。 

 

 

额定原边电流 nominal primary current 

电流传感器能长期承受而不损坏，且传感器输出性能符合设计规定要求的原边输入电流值。 

 

 

测量范围 measuring range 

在允许误差限内被测量电流的范围。 

 

 

输出电压 output voltage 

由传感器产生的，与被测量电流成一定关系的电压量。 

 

 

最小输出电压 minimum output voltage 

受二次侧供电电压水平和内部电路限制的传感器输出电压下限值。 

 

 

最大输出电压 maximum output voltage 

受二次侧供电电压水平和内部电路限制的传感器输出电压上限值。 

 

 

灵敏度 sensitivity 

传感器输出电压量的增量与相应的输入电流量增量之比。 

 

 

电流消耗 current consumption 

信号处于稳态条件下，传感器在工作范围内所消耗的辅助电源最大电流数。 

 

 

负载电阻 load resistance 

跨接于电流传感器输出端的仪器和线路的总电阻。 

 

 

负载电容 load capacitance 

跨接于电流传感器输出端的仪器和线路的总电容。 

 

 

输出内阻 output internal resistance 

在工作状态下，在传感器输出端测得的、连接在输出电路的阻抗。 

 

 

基本误差 intrinsic error 

电流传感器在规定的参比条件下，实际的行程特性曲线与规定的行程特性曲线之间的的最大偏差。 
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电零点电压 electrical offset voltage 

电流传感器在初始无输入信号时的输出电压。 

 

 

磁零点电压 magnetic offset voltage 

在磁路剩磁影响下，同一输入电流信号经历上升和下降的两个相应行程后回到零点时的输出电压。 

 

 

总零点电压 total offset voltage 

电流传感器的电零点电压和磁零点电压的叠加。 

 

 

总误差 total error 

电流传感器各项误差值的叠加。 

 

 

平均温度系数 average temperature coefficient 

在规定的温度范围内，每单位温度变化而引起的测量输出值的相对变化。 

 

 

电零点平均温度系数 average temperature coefficient of UOE 

在规定的温度范围内，每单位温度变化而引起的电零点电压值的相对变化。 

 

 

灵敏度平均温度系数 average temperature coefficient of S 

在规定的温度范围内，每单位温度变化而引起的灵敏度漂移的相对变化。 

 

 

线性度误差 linearity error 

校准曲线与规定直线间的最大偏差。 

 

 

响应时间 response time 

在规定的测试环境下，阶跃输入量使传感器输出产生的变化从满量程输出的10%到90%时所需要的

时间为传感器的响应时间。 

 

 

频带宽度 frequency bandwidth 

电流传感器在测量动态变化的信号时会有测量频率的限制，最大不失真的测量频率范围为传感器

的频带宽度。 

 

 

相位偏移 phase shift 

电流传感器原边给定正弦波电流信号条件下，传感器输出信号和输入信号的相位差。 
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噪声电压峰峰值 peak to peak noise voltage 

在稳定输入条件下，在输出电压信号中存在的无用成分的峰-峰值。 

4 技术要求 

使用条件 

4.1.1 正常使用条件 

4.1.1.1 海拔 

不超过 5000 m。 

4.1.1.2 工作环境温度 

电机控制系统应用环境：-40 ℃~125 ℃。 

电池管理系统应用环境：-40 ℃~85 ℃。 

4.1.1.3 储存环境温度 

电机控制系统应用环境：-50 ℃~125 ℃。 

电池管理系统应用环境：-50 ℃~105 ℃。 

4.1.1.4 相对湿度 

         最大相对湿度不大于 95% RH。 

4.1.1.5 振动与冲击 

     传感器应能承受GB/T 28046.3中第4.2.2、4.1.2.1.2.2条款规定的振动和冲击而无损坏和故

障。 

4.1.2 特殊使用条件 

       由供需双方协商确定。 

基本参数 

4.2.1 电源电压 

   一般为单电源供电，电源规格一般为DC 5V和DC 12V。供电电压推荐值表格见表1。 

表1 供电电压推荐值 

电源规格 最低供电电压 标称供电电压 最高供电电压 

供电电压 VC1 4.75V 5V 5.25V 

供电电压 VC2 8V 12V 16V 

4.2.2 测量范围 

   测量范围内，传感器的额定原边电流测量值宜为100的整数倍。 

4.2.3 传感器输出 

  传感器的输出方式一般为模拟信号和数字信号两种。模拟信号输出一般为0.5V～4.5V。输出电压

推荐值见表2。数字信号输出一般为CAN信号，需要符合客户和产品技术规格书要求。负载电阻和负载电

容应满足产品技术条件的规定。 
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表 2 输出电压推荐值 

模拟信号输出 最小输出电压 最大输出电压 

输出电压值 0.25V 4.75V 

4.2.4 输出精度 

   由供需双方协商确定。 

4.2.5 响应时间 

模拟信号输出方式的响应时间应优于以下值之一： 

1 μs, 3 μs, 6 μs, 10 μs, 20 μs。 

数字信号CAN输出方式的响应时间应优于以下值之一： 

1 ms, 5 ms, 10 ms, 20 ms, 30 ms, 50 ms。 

4.2.6 频带宽度 

   传感器在-3dB信号衰减时，对应的带宽频率值应优于以下值之一： 

10 kHz, 20 kHz, 30 kHz, 40 kHz，50 kHz。 

4.2.7 相位偏移 

   传感器在-4 °的相位偏移下,对应的频率值应优于以下值之一： 

0.5 kHz, 1 kHz, 2 kHz, 4 kHz, 6 kHz, 8 kHz, 10 kHz。 

4.2.8 输出噪声 

   传感器输出噪声电压峰峰值应优于以下值之一： 

1 mv, 5 mv, 10 mv, 15 mv, 20 mv, 25 mv, 30 mv, 40 mv。 

精度相关的技术指标 

     传感器的精度总误差由如下零点输出误差、线性度误差、基本误差、零点温度漂移和满量程温度

漂移等构成。 

4.3.1 零点输出误差 

       传感器的零点输出误差包含电零点电压和磁零点电压，其总零点电压不应超过输出精度的 50%，

零点输出误差推荐值见表 3。 

表 3 零点输出误差推荐值 

零点输出误差 单位 

技术要求 

备注 

最小值 典型值 最大值 

VO mV 

-10  10 @TA=25℃ 

-18  18 @-40℃≤TA≤125℃ 

注：@表示测试条件 

 



T/XXX XXXX—XXXX 

7 

4.3.2 线性度误差 

   在额定原边电流的测量范围内，传感器的线性度误差不应超过输出精度的50%，线性度误差推荐

值见表4。 

表 4 线性度误差推荐值 

线性度误差 单位 

技术要求 

备注 

最小值 典型值 最大值 

εL % -1  1 @-40℃≤TA≤125℃ 

注：@表示测试条件 

4.3.3 基本误差 

   在额定原边电流的测量范围内，传感器的基本误差不应超过输出精度的50%，基本误差推荐值见

表5。 

表 5 基本误差推荐值 

基本误差 单位 

技术要求 

备注 

最小值 典型值 最大值 

εG % 

-1  1 @TA=25℃ 

-2  2 @-40℃≤TA≤125℃ 

注：@表示测试条件 

4.3.4 零点温度漂移 

   在规定的工作温度范围内，环境温度每变化10 ℃时，传感器的零点输出变化不应大于常温输出

精度绝对值的50%，计算得出的电零点平均温度系数应符合产品技术条件要求。 

4.3.5 满量程温度漂移 

   在规定的工作温度范围内，环境温度每变化10 ℃时，传感器的满量程输出变化不应大于常温输

出精度绝对值的50%，计算得出的灵敏度平均温度系数应符合产品技术条件要求。 

其他技术指标 

4.4.1 绝缘性能 

4.4.1.1 绝缘电阻 

         传感器的最低绝缘电阻值应在其产品技术条件中规定。  

4.4.1.2 耐受电压 

     一般应不小于两倍的工作电压加上2000 V。 

4.4.2 过载能力 

   传感器应能承受大于其额定测量值的过载电流能力，但不能超出传感器设计规定的最大原边电

流峰值。 

4.4.3 过压能力 
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   传感器的过压电压值应在其产品技术条件中规定。 

4.4.4 输出内阻 

   传感器的输出内阻值应在其产品技术条件中规定。传感器的例行试验前后应检测传感器的内阻

值。 

4.4.5 电流消耗 

   传感器的电流消耗值应在其产品技术条件中规定。传感器的例行试验中应监测传感器的电流消

耗值。 

4.4.6 电磁兼容 

       电磁兼容性能具体要求由供需双方确定。 

4.4.7 冲击和振动 

   抗振动能力应满足GB/T 28046.3规定的振动和冲击而无损坏和故障。 

特殊要求 

4.5.1  目标市场相关要求 

    在生命周期内需满足中国大陆所有法律法规要求,如果出口，生命周期内也需要满足目标国家

的法律法规要求。 

5 试验和要求 

一般规定 

a) 与准确度有关的试验，应在参比条件下进行，被测产品和试验设备均应先在参比条件下使之稳

定； 

b) 其他试验允许在一般条件下进行； 

c) 试验前应对传感器、测试仪器、辅助电源等进行通电预热 30 min; 

d) 测试系统的准确度应优于被测传感器准确度的 1/3。 

 

试验条件 

 试验时的环境大气条件按表6的规定执行。 

 

表 6 环境大气条件 

环境大气条件 参比条件 一般条件 

环境温度 ℃ 18～22 15～35 

相对湿度 % 45～75 ＜85   

注：每项试验期间允许的温度变化，每小时不得超过1 ℃。 

 

外观检查 

 传感器的外观应符合下列要求：  

a) 壳体表面光洁、完好，不应有锈蚀、划痕、开裂、析出物及变色； 

b) 产品铭牌、标牌等应正确、完整、清晰，并牢固在外壳上； 

c) 接线端子齐全、标注正确、清晰。 
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耐压测试 

 工频耐压试验时电压从零值开始逐渐上升至试验电压值，并保持上述值1min，然后逐渐下降到零

值。试验结果应符合4.5.1的规定。 

绝缘电阻测试 

 在工频耐压试验之前和之后，应做绝缘电阻测量。按表7选择兆欧表额定电压。 

表 7 兆欧标额定电压 

传感器工作电网额定电压 UN（V） 兆欧表额定电压（V） 

UN≤500 1000 

UN＞500 2500 

性能测试 

 试验条件：产品放置在常温下进行性能测试，将传感器工作电源电压设置为5 V±2 mV，开启测试

台中的恒流电源，调整直流输入电流分别为0、IPN×1/2、IPN，然后依次减小输入电流为IPN、IPN×1/2、

0，记录传感器的输出值Vout。将传感器反向，重复上述步骤。  

试验判据：产品的性能应满足零点、误差、线性度的要求。 

功能测试 

 试验条件：产品放置在温箱中进行性能测试，开启测试台中的恒流电源，调整直流输入电流，按

照20%IPN的步进，从0A逐渐增大至IPN，然后按照20%IPN的步进依次减小输入电流至0A，记录传感器的输出

值Vout。将传感器反向，重复上述步骤。  

按照温度测试点(@25℃→最高工作温度→25℃→最低工作温度→25℃)，依次进行性能测试。  

试验判据：产品的性能应满足零点、误差、温度系数、线性度的要求。 

高温高湿 

 参照试验标准：JESD22—A101D，试验条件：温度和湿度分别为 85 ℃和 85% RH，试验时间为1000 

h，试验过程中监测产品的零点输出。  

试验判据：不允许出现损坏，产品的性能应满足零点、误差、温度系数、线性度的要求。 

湿热循环 

    湿热循环试验目的为确定产品和材料在温度变化，产品表面产生凝露时的使用和储存的适应性。 

    试验标准：GB/T 28046.4-2011 

    试验条件：按图 1 执行。高温：65℃，中温：25℃，循环次数：10 次；试验周期：10 天。高温中

湿度是（93±3）%，在+65℃到+25℃转变期间降到 80%。在 25℃时，湿度应增加到（93±3）%。 

    试验判据：1、试验后机械结构无损坏、变形和嵌件的松动现象。 

              2、产品的性能应满足零点、误差、温度系数、线性度的要求。 
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图1 湿热循环试验条件 

温度冲击 

  参照试验标准：GB/T 2423.22，试验条件：最低工作温度±2 ℃，保温时间30 min；最高工作温

度±2 ℃，保温时间30 min；转换时间：<10 s；循环次数：1000；试验过程中传感器不供电。  

试验判据：不允许出现损坏，产品的性能应满足零点、误差、温度系数、线性度的要求。 

高温存储 

  参照试验标准：GB/T 2423.2，试验条件：在0.5 h内将箱温从正常试验环境25 ℃±10 ℃逐渐升

高到最高存储温度±2 ℃，在试验箱中达到热稳定后，传感器被试品放置1000 h。之后传感器在试验箱

环境中恢复到常温。试验过程中监测产品的零点输出。  

试验判据：不允许出现损坏，产品的性能应满足零点、误差、温度系数、线性度的要求。 

 

低温存储 

  参照试验标准：GB/T 2423.1，试验条件：在0.5h内将箱温从正常试验环境25 ℃±10 ℃逐渐降

至最低存储温度±3 ℃，在试验箱中达到热稳定后，传感器被试品放置1000 h。之后传感器在试验箱环

境中恢复到常温。试验过程中监测产品的零点输出。  

试验判据:不允许出现损坏，产品的性能应满足零点、误差、温度系数、线性度的要求。 

温度循环 

  参照试验标准：GB/T 2423.22，试验条件：最低工作温度±2℃，保温时间30 min；最高工作温

度±2 ℃，保温时间30 min；温度变化速率：(5±1) ℃/min；循环次数：1000。试验过程中监测产品

的零点输出。  

试验判据:不允许出现损坏，产品的性能应满足零点、误差、温度系数、线性度的要求。 

带温度振动 

  参照试验标准I：GB/T 28046.3，4.1.2.1.2.2，试验 I——乘用车发动机。  

振动条件I：加速度均方根(r.m.s.)值应为181 m/s
2
。方向：X/Y/Z轴；频率：10 Hz~2000 Hz；传感

器被试品每个轴向的试验持续时间推荐值为22 h；功率谱密度（PSD）与频率按图2和表8。  
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图 2 PSD 与频率(一)   

表 8 PSD 与频率(一) 

频率 Hz PSD (m/s
2
)
2
/Hz 

10 10 

100 10 

300 0.51 

500 20 

2000 20 

  

试验标准II：GB/T 28046.3，4.1.2.2.2.2，试验 II ——乘用车变速器。  

振动条件II：加速度均方根(r.m.s.)值应为96.6 m/s
2
。方向：X/Y/Z轴；频率：10 Hz~2000 Hz；传

感器被试品每个轴向的试验持续时间推荐值为22 h；PSD与频率按图3和表9执行。  

 
图3 PSD 与频率(二)  

表 9 PSD 与频率(二) 

频率 Hz PSD (m/s
2
)
2
/Hz 

10 20 
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55 10 

100 10 

180 2 

300 0.51 

360 1.1 

500 5 

1000 5 

2000 5 

  

试验标准III：GB/T 28046.3，4.1.2.4.2，试验 II ——乘用车弹性体(车身)。  

振动条件III：加速度均方根(r.m.s.)值应为27.8 m/s
2
。方向：X/Y/Z轴；频率：10 Hz~2000 Hz;；

传感器被试品每个轴向的试验持续时间推荐值为8 h；PSD与频率按图4和表10执行。  

 
图4 PSD 与频率(三)  

表 10 PSD 与频率(三) 

频率 Hz PSD (m/s
2
)
2
/Hz 

10 20 

55 6.5 

180 0.25 

300 0.25 

360 0.14 

1000 0.14 

  

温度条件：环境温度：最低工作温度~最高工作温度。最低工作温度±2 ℃，保温时间20 min；最

高工作温度±2 ℃，保温时间20 min；温度变化速率允许(2-15) ℃/min。  

试验过程中持续监测产品的零点输出误差。试验结束后，进行外观检查，零点输出误差测试、增益

输出误差测试与线性度误差测试。  

试验判据：不允许出现损坏，功能状态应达到GB/T 28046.1定义的A级，产品的性能应满足零点、

误差、温度系数、线性度的要求。  

机械冲击 

  参照试验标准I：GB/T 28046.3，4.2.2，装在车身和车架刚性点上。 

试验条件I：  
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——受试装置（DUT） 工作模式：3.2(详见GB/T 28046.1)； 

——冲击脉冲型式：半正弦波； 

——加速度：500 m/s
2
； 

——持续时间：6 ms； 

——冲击次数:每个试验方向10次。  

参照试验标准II：GB/T 28046.3，4.2.2，在变速箱内/上。  

试验条件II： 

——DUT 工作模式: 3.2(见 GB/T 28046.1)； 

——冲击脉冲型式：半正弦波； 

——典型最大加速度：乘用车由供需双方协商； 

——持续时间：<1 ms； 

——冲击次数：由供需双方协商； 

——温度:由供需双方协商。  

冲击试验的加速度方向应与车辆发生冲击实际产生的加速度方向相同，如果实际方向未知，DUT应

在±X/Y/Z 6个方向上进行试验。试验过程中持续监测产品的零点输出误差。  

试验判据：不允许出现损坏，功能状态应达到 GB/T 28046.1 定义的 A 级，产品的性能应满足零

点、误差、温度系数、线性度的要求。  

电磁兼容 

5.16.1 大电流注入 

    参照试验标准：ISO 11452-4，适用于电机控制器、电池管理系统和车载充电机等系统用电流

传感器。 

试验条件：采用闭环测试法如图 5 所示，将一个电流注入探头夹住样品线束，然后向探头注

入RF干扰，RF电流先在线束中以共模方式流过，然后再进入DUT的连接端口。测试频率为1 MHZ~400 MHz，

电流等级参照表 11。  

试验判据：测试过程中零点电压偏移不超过±100 mV，且试验过程中满足class B。  

表 11 频率与电流等级 

频带 MHz 等级 I mA 等级 II mA 等级 III mA 等级 IV mA 
等级 V 

mA 

1 ~ 3 60×F(MHZ)/3 100×F(MHZ)/3 150×F(MHZ)/3 200×F(MHZ)/3 

与客户

协商确

定 

3 ~ 200 60 100 150 200 

200 ~ 400 60×200/F(MHZ) 100×200/F(MHZ) 
150×

200/F(MHZ) 
200×200/F(MHZ) 
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图5 闭环测试法 

5.16.2 辐射抗扰 

    参照试验标准：ISO11452-2，适用于电机控制器、电池管理系统和车载充电机等系统用电流传

感器。 

试验条件：400 MHz~1 GHz，试验等级4：100 V/m；频率f>1 GHz，测试强度推荐值：25 V/m、

50 V/m、 75 V/m、100 V/m。 

试验判据：测试过程中零点电压偏移不超过±100 mV，且试验过程中满足 class B。 

5.16.3 辐射发射 

    参照试验标准：CISPR 25，适用于电机控制器、电池管理系统和车载充电机等系统用电流传感

器。 

试验条件：所用限值(频率的函数)等级应与整车生产商和零件商协商一致，采用电波暗室法， 

杆天线：频率范围0.15 MHz~30 MHz，垂直极化；双锥天线：频率范围30 MHz~200 MHz，垂直极化及水

平极化；对数周期天线：频率范围200 MHz~1000 MHz，垂直极化及水平极化；喇叭天线：频率范围1000 

MHz~2500 MHz，垂直极化及水平极化。  

试验判据：被测样件的辐射值不超过 CISPR 25:2016 表 9 中 Class3 的峰值和平均值。 

5.16.4 静电放电 

    参照试验标准：ISO 10605，适用于电机控制器、电池管理系统和车载充电机等系统用电流传

感器。 

试验条件：ESD模拟器参数：150 pF, 2 kΩ；上电：空气放电Air：±15 kV，接触放电Contact：

±4 kV、±6 kV、±8 kV；不上电：空气放电Air：±8 kV，接触放电Contact：±4 kV、±6 kV。  

试验判据：测试过程中零点电压偏移不超过±100 mV，且试验过程中满足 class B。 

5.16.5 传导发射 

    参照试验标准：CISPR 25，6.2、6.3条款，适用于电池管理系统用电流传感器。 

试验条件：电压法，电源线，窄带：0.15 MHz~108 MHz，宽带：0.15 MHz~200 MHz； 

电流法，所有芯线，窄带：0.15 MHz~108 MHz，宽带：0.15 MHz~200 MHz； 

试验判据：符合等级3要求。  

5.16.6 瞬态传导抗扰度（电源线） 

    参照试验标准：GB/T 38661，适用于电池管理系统用电流传感器。 

试验条件：脉冲1，脉冲2a、2b，脉冲3a、3b； 

试验判据：符合A级要求。  

5.16.7 瞬态传导抗扰度（信号线/控制线） 
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   参照试验标准：GB/T 38661，适用于电池管理系统用电流传感器。 

试验条件：试验等级IV，脉冲1、2a、2b，状态C；脉冲3a、3b； 

试验判据：符合A级要求。  

6 检验规则 

检验类别 

 传感器的检验分为例行试验和型式试验。 

传感器的检验项目见表 12。 

表 12  检验项目汇总表 

序号 试验项目 
检验分类 

例行 型式 

1 外观检查 √ √ 

2 耐压测试 √ √ 

3 绝缘电阻测试 √ √ 

4 性能测试 √  

5 功能测试  √ 

6 高温高湿  √ 

7 湿热循环  √ 

8 温度冲击  √ 

9 高温存储  √ 

10 低温存储  √ 

11 温度循环  √ 

12 带温度振动  √ 

13 机械冲击  √ 

14 电磁兼容  √ 

表注：“√”——试验必做项 

例行检验 

 所有产品都应进行例行试验，合格方可出厂。  

型式检验 

 有下列情况之一，应进行型式试验： 

a) 新产品试制完成时或定型产品转厂生产时； 

b) 产品的结构、材料、工艺有较大改变，可能影响产品性能时； 

c) 产品长期停产一年以上恢复生产时； 

d) 例行试验结果与上次型式试验有较大差异时。 

7 标志、包装、储存及运输 
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标志 

     电流传感器的包装上至运输少应标识下列内容： 

a) 型号、规格及名称； 

b) 产品出厂编号； 

c) 制造单位名称、地址； 

d) 出厂年月。 

包装 

 包装应符合 GB/T 13384—2008的规定。 

储存 

 储存应满足 GB/T 4798.1—2019环境参数综合等级分组 IE12的要求。 

包装完好的电流传感器应放在本文件中 4.1 规定的气候条件下储存，且储存场所不应含有足以引

起腐蚀的有害物质，并保证电流传感器不受雨雪的侵害。 

运输 

 运输应满足 GB/T 4798.2—2021环境参数综合等级分组 IE21的要求。 

除另有规定，允许用任何运输工具运输，在运输过程中，应避免振动、冲击、雨淋、和靠近酸、碱

等腐蚀性物质。 

 

 

 


