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前 言

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。

本文件由中联恒通机械有限公司提出。

本文件由北京市安全生产联合会归口。

本文件起草单位：中联恒通机械有限公司、陆军军事交通学院军事交通运输研究所、新兴际华科技

发展有限公司。

本文件主要起草人：刘光虎、宁介雄、李义、詹隽青、杨玲、彭亿祥、张虎、吕凯。
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可拖挂专用轻型载运平台技术要求

1 范围

本文件规定了可拖挂专用轻型载运平台的术语和定义、技术要求、试验方法、检验规则、标志和包

装。

本文件适用于可拖挂专用轻型载运平台（以下简称载运平台）。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。

GB 12676 商用车辆和挂车制动系统技术要求及试验方法

GB/T 4781 道路车辆 50毫米牵引杆挂环的互换性

GB/T 5053.1 道路车辆 牵引车与挂车之间电连接器 7芯24V标准型（24N）

GB/T 5053.3 道路车辆 牵引车与挂车之间电连接器 定义、试验方法和要求

GB/T 12539 汽车爬陡坡试验方法

GB/T 12540 汽车最小转弯直径、最小转弯通道圆直径和外摆值测量方法

GB/T 12541 汽车地形通过性试验方法

GB/T 12544 汽车最高车速试验方法

GB/T 12673 汽车主要尺寸测量方法

GB/T 12674 汽车质量（重量）参数测定方法

GB/T 12678 汽车可靠性行驶试验方法

GB/T 13306 标牌

GB/T 13594 机动车和挂车防抱制动性能和试验方法

GB/T 13881 道路车辆 牵引车与挂车之间气制动管连接器

GB/T 15087 道路车辆 牵引车与牵引杆挂车机械连接装置 强度试验

GB/T 26778 汽车列车性能要求及试验方法

GB/T 32860 道路车辆 牵引杆连接器的互换性

GB/T 32861 道路车辆 牵引车与挂车之间的电气和气动连接位置

GB/T 35349 汽车驻车制动性能检验方法

GB/T 41656 道路车辆 尾部安装牵引杆连接器的牵引车与牵引杆挂车间的机械连接 互换性

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1

可拖挂专用轻型载运平台

由车轮、履带、牵引杆、动力系统、环境监控系统、控制器等部分组成，具备牵引行驶功能，具备

车轮行驶、履带行驶和轮履复合行驶方式的自行驶功能，适应空运空投和直升机吊运运输方式，用于应

急救援作业的专用设备。

4 技术要求

4.1 整车参数

载运平台整车参数应符合表1的要求。

表 1 整车参数
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序号 参数名称 技术要求 备注

1 不含牵引杆总长 ≤5500mm
2 含牵引杆总长 ≤7775mm
3 总宽 ≤2200mm

4 运输时总高 ≤1500mm 车轮、履带油缸收缩至最短，

拆除牵引杆、座椅和遥控操作支架

5 车轮行驶时总高 ≤2200mm履带油缸收缩至最短，车轮油缸位

于工作长度

6 最小离地间隙 ≥220mm
7 接近角 ≥38°
8 离去角 ≥35°
9 最小转弯直径 ≤19.2m 车轮行驶

10 整车整备质量 ≤5.9t
11 最大装载质量 ≥3t

4.2 性能要求

4.2.1 载运平台应设置车轮，车轮具备升降功能，车轮升降高度应不小于 520mm。

4.2.2 载运平台应设置履带，履带具备升降功能，履带升降高度应不小于 450mm。

4.2.3 载运平台应设置牵引杆，牵引杆应可拆卸，牵引杆与牵引车之间机械连接的安装位置应符合

GB/T 41656 的规定，载运平台应安装牵引挂环，其互换性及机械强度应符合 GB/T 4781 和 GB/T 32860

的规定，载运平台产品技术文件中，应明确其适配的牵引车的外廓、连接等关键尺寸和质量限值等主要

技术参数，适配的牵引车应符合 GB/T 32860 的规定。

4.2.4 载运平台与牵引车之间的气制动系统的连接应有一条气压供能管路、一条气压控制管路和一条

电控线路，载运平台与牵引车之间电气和气动连接位置应符合 GB/T 32861 的规定，载运平台与牵引车

之间的电连接器应符合 GB/T 5053.1 的规定，载运平台与牵引车之间的气连接器应符合 GB/T 13881 的

规定。

4.2.5 载运平台应具备牵引行驶功能，牵引行驶时，最高车速不低于 80km/h。

4.2.6 载运平台装载最大质量的情况下，在水平路面直线牵引行驶时，载运平台轮迹相对于牵引车轮

迹的偏离量应不大于 76mm。

4.2.7 载运平台应设置动力系统，具备车轮行驶、履带行驶和轮履复合行驶方式的自行驶功能，车轮

行驶最高车速应不低于 20km/h，履带行驶最高车速应不低于 5km/h。

4.2.8 载运平台应设置环境监控系统，具备 360°监视环境的能力，应设置不少于 4 路摄像头，摄像

影像应能显示在控制器上。

4.2.9 载运平台应设置有线或无线控制器，具备遥控操作的能力。

4.2.10 载运平台牵引行驶时，制动初速度为 30km/h 时，制动距离应不大于 10.5m；车轮行驶时，制

动初速度为 20km/h 时，制动距离应不大于 6.5m。

4.2.11 在空载状态下，车轮驱动行驶或履带驱动行驶时，载运平台应能在坡度 20%、轮胎或履带与路

面间的附着系数大于或等于 0.7 的坡道上正、反两个方向保持固定不动，时间应大于或等于 2min。

4.2.12 载运平台应安装防抱制动系统（ABS），其性能应符合 GB/T 13594 的规定。

4.2.13 载运平台应能通过垂直障碍，最大高度不低于 1m。

4.2.14 载运平台应能通过水平壕沟，最大宽度不小于 1.5m。

4.2.15 载运平台应能涉水，深度应不小于 1m。

4.2.16 载运平台最大爬坡度应不小于 60%。

4.2.17 载运平台应满足空运的要求，应设置不少于 4 个系留点，前后、左右的系留点呈对称分布。

4.2.18 载运平台应满足空投的要求，尺寸和质量应符合 4.1 的规定，加装专用缓冲装置后，应能与空

投货台匹配，并能承受在垂直下降速度为 8m/s 时撞击地面的冲击。

4.2.19 载运平台应设置不少于 4 处吊挂点，吊挂点布局与强度应满足直升机吊运的要求，使用系吊组

件吊运，载运平台应能承受 2g 的吊运过载。经本标准规定的模拟直升机吊运试验后，不得出现变形、

破损或其它损坏。

4.2.20 行驶可靠性符合 GB/T 12678 的规定，平均故障间隔里程不小于 500km。
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5 试验方法

5.1 整车参数测量

5.1.1 载运平台最小转弯直径测量按 GB/T 12540 的规定进行，其他尺寸测量按 GB/T 12673 的规定进

行。

5.1.2 载运平台质量参数的测定按 GB/T 12674 的规定进行。

5.2 性能要求试验

5.2.1 载运平台提升车轮和履带试验方法

试验地面应坚实、平整，倾斜度应不大于0.5%。

载运平台切换到轮履复合行驶状态，车轮和履带同时接触地面。操作控制器提升前轮，提升到最高

位置，测量最大提升高度，然后降下前轮，恢复到车轮和履带同时接触地面的状态。

依次操作提升后轮和履带，记录提升高度。

5.2.2 载运平台牵引杆机械连接装置强度试验按 GB/T 15087 的规定进行。

5.2.3 载运平台与牵引车之间的电连接器试验按 GB/T 5053.3 的规定进行。

5.2.4 载运平台与牵引车之间的气连接器试验按 GB/T 13881 的规定进行。

5.2.5 载运平台最高车速的试验按 GB/T 12544 的规定进行。

5.2.6 载运平台牵引行驶时直线行驶稳定性试验按 GB/T 26778 的规定进行。

5.2.7 按载运平台使用说明书操作环境监控系统，应能在监视器显示 360°监控画面。

5.2.8 按载运平台使用说明书操作控制器，应能进行工作姿态切换，遥控载运平台动作。

5.2.9 载运平台行车制动系统性能试验按 GB 12676 的规定进行，履带行驶制动性能试验亦参照进行。

5.2.10 载运平台驻车制动性能试验按 GB/T 35349 的规定进行，履带驻车制动性能亦参照进行。

5.2.11 载运平台防抱制动性能试验按 GB/T 13594 的规定进行。

5.2.12 通过垂直障碍试验

上垂直障碍试验方法：载运平台在车轮行驶状态，低速驶近垂直障碍物，提升前轮至最高，向前行

驶直到前轮到达垂直障碍物上，提升履带至最高，向前行驶直到履带到达垂直障碍物上，提升后轮至最

高，向前行驶直到后轮到达垂直障碍物上，完成上垂直障碍。

下垂直障碍试验方法：载运平台在轮履复合行驶状态，低速驶近垂直障碍物边沿，继续行驶到前轮

悬空，降低前轮至接触地面，向前行驶直到履带悬空，降低履带至接触地面，向前行驶直到后轮离开垂

直障碍物，完成下垂直障碍。

其他试验要求参照GB/T 12541的规定进行。

5.2.13 通过水平壕沟试验

载运平台在轮履复合行驶状态进行水平壕沟试验，按GB/T 12541的规定进行。

5.2.14 涉水试验

载运平台在履带行驶状态进行涉水试验，按GB/T 12541的规定进行。

5.2.15 载运平台爬陡坡试验

载运平台在履带行驶状态进行爬陡坡，按GB/T 12539的规定进行。

5.2.16 载运平台检查系留点数量，应符合 4.2.17 的规定，测量系留点位置，应符合产品技术文件的

要求。

5.2.17 模拟空投试验方法

载运平台加装专用缓冲装置，用配套的吊具，缓慢起吊，提升至最低位置距离地面不低于3.3m，松

开吊具，使载运平台自由落体撞击地面，载运平台下降速度应符合4.2.18的规定，放置4h后进行检查，

试验后载运平台应能行驶。

5.2.18 模拟直升机吊运试验方法

将载运平台均布加载使其总质量达到3倍自重，使用配套的系吊组件，用尽可能小的起吊加速度，

将载运平台吊离地面，悬停30min后放至地面。

经上述试验后，将载运平台卸载，放置4h后进行检查，应符合4.2.19的规定。

5.2.19 行驶可靠性试验

行驶可靠性按GB/T 12678的规定进行。
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a) 行驶里程：1000km；

b) 路面分配：良好路 40%、凸凹不平路 40%、山区公路 20%。

6 检验规则

6.1 检验分类

载运平台的检验分为出厂检验和型式试验。

6.2 出厂检验

6.2.1 载运平台应逐台进行出厂检验，检验合格后由质量检验部门签发产品合格证。

6.2.2 载运平台出厂检验项目见表 2。

表 2 检验项目表

序号 检验项目 技术要求 试验方法
缺陷等级 检验类别

致命 关键 重要 一般 型式 出厂

1 整车尺寸 4.1 5.1.1 √ ● ●
2 整车质量 4.1 5.1.2 √ ● ●
3 车轮提升 4.2.1 5.2.1 √ ● ●
4 履带提升 4.2.2 5.2.1 √ ● ●
5 载运平台与牵引车的机械连接 4.2.3 5.2.2 √ ● ●

6 载运平台与牵引车的电连接 4.2.4 5.2.3 √ ● ●

7 载运平台与牵引车的气连接 4.2.4 5.2.4 √ ● ●

8 牵引行驶速度 4.2.5 5.2.5 √ ● -

9 牵引行驶直线行驶性能 4.2.6 5.2.6 √ ● -

10 车轮行驶速度、履带行驶速度 4.2.7 5.2.6 √ ● ●

11 环境监控系统 4.2.8 5.2.7 √ ● ●

12 遥控操作 4.2.9 5.2.8 √ ● ●

13 行车制动性能 4.2.10 5.2.9 √ ● ●

14 驻车制动性能 4.2.11 5.2.10 √ ● ●

15 防抱制动系统性能 4.2.12 5.2.11 √ ● ●

16 通过垂直障碍 4.2.13 5.2.12 √ ● -

17 通过水平壕沟 4.2.14 5.2.13 √ ● -

18 涉水 4.2.15 5.2.14 √ ● -

19 爬坡度 4.2.16 5.2.15 √ ● -

20 空运适应性 4.2.17 5.2.16 √ ● -

21 空投适应性 4.2.18 5.2.17 √ ● -

22 直升机吊运适应性 4.2.19 5.2.18 √ ● -

23 可靠性试验 4.2.20 5.2.19 √ ● -

注：√为缺陷等级，●为应检项目，一为选检项目。

6.3 型式试验
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6.3.1 进行型式试验的样机应是出厂检验的合格产品，型式试验项目见表 2。

6.3.2 凡属下面情况之一者，应进行型式试验：

a) 新产品或产品转厂生产的试制定型时；

b) 产品停产 3 年后恢复生产时；

c) 已定型或批量生产的产品，如主要机构、工艺和材料有较大改变，可能影响产品性能时，对

相应试验进行补充试验；

d) 出厂检验结果与上次型式试验有重大差异时；

e) 当国家质量监督机构提出进行型式试验要求时。

f) 属于 a)、b)和 e)的情况时，应按表 2 规定的项目进行检验；属于 c)、d)两种情况时，可仅对

受影响的项目进行检验。

6.3.3 载运平台的合格判定见表 3。

首次样机不合格，允许对其缺陷项目进行修复、调试或更换易损件后，重检其缺陷项目。如重检仍

不合格，应重新抽取样机。第二次样机再不合格，则判样机不合格。制造厂应对该型号的产品进行整改，

整改完成后再进行型式试验。

表 3 合格判定表

缺陷等级
缺陷数量及组合

1 2 3 4

致命 1 0 0 0
关键 0 2 1 0
重要 0 1 2 3
一般 0 0 2 4

注1：在四组组合中，任一组合的判定数达到，则产品或样机为不合格。

注2：重复的检验项目其故障只计算一次。

7 标志和包装

7.1 标志

7.1.1 应在载运平台明显位置固定标牌，标牌应符合 GB/T 13306 的规定。

7.1.2 标牌应至少包括以下内容：

a) 产品型号和名称；

b) 最大装载量；

c) 额定功率；

d) 出厂编号；

e) 生产日期；

f) 制造厂名称。

7.2 包装

7.2.1 载运平台可采用裸装。载运平台随机工具、随机备件、随机文件的包装应有防雨、防潮措施。

7.2.2 随机文件应包括：

a) 产品合格证；

b) 产品使用说明书；

c) 装箱单；

d) 随机备件清单；

e) 随机工具清单。
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