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前  言

本文件按GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定起草。

T/ITS 0132 《自动驾驶车辆道路测试与示范应用安全员技能素质要求和评价方法》分为 3 个部分：

——第 1 部分：通用要求；

——第 2 部分：自动驾驶出租汽车；

——第 3 部分：自动驾驶营运货车。

本文件是 T/ITS 0132 《自动驾驶车辆道路测试与示范应用安全员技能素质要求和评价方法》的第

3部分。

请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。

本文件由中关村中交国通智能交通产业联盟（C-ITS）提出并归口。

本文件起草单位：中关村中交国通智能交通产业联盟、苏州智加科技有限公司、交通运输部公路科

学研究院、招商局检测车辆技术研究院有限公司、同济大学、中国船级社质量认证公司。

本文件主要起草人：容力、王磊、焦伟赟、曹莹琦、孟兴凯、刘畅、王戡、毕欣、张云、束海芳、

杨武龙、王雪然、张迪思、牛成勇、仝盼盼、褚欣慰。
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自动驾驶车辆道路测试与示范应用安全员技能素质要求和评价方法

第 3 部分：自动驾驶营运货车

1 范围

本文件规定了自动驾驶营运货车道路测试与示范应用安全员应具备的基本要求、理论知识和实际操

控要求、技能素质评价方法、技能素质确认和保持要求。

本文件适用于自动驾驶营运货车道路测试主体、示范应用主体的安全员遴选和教育培训。自动驾驶

营运货车上路通行安全员的准入可参照本文件执行。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。

GB 1589 汽车、挂车及汽车列车外廓尺寸、轴荷及质量限制

JT/T 719 营运货车燃料消耗量限值及测量方法

T/ITS 0186 无人驾驶营运车辆安全技术条件

T/ITS 0132.1—202X 自动驾驶车辆道路测试与示范应用安全员技能素质要求和评价方法 第1部

分：通用要求

ISO 21448 道路车辆 预期功能安全（Road Vehicles——Safety of the intended functionality）

3 术语与定义

ISO 21448、GB 1589、T/ITS 0186、T/ITS 0132.1界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1

营运货车 commercial vehicle for cargos transportation

用于营业性货物运输的汽车和半挂牵引车（列车）、牵引货车（列车）。

[来源：JT/T 719—2016，3.1]

3.2

自动驾驶营运货车 robotruck

具备有条件、高度和完全自动驾驶功能的营运货车。

3.3

功能不足 functional insufficiency
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设计不足或性能局限。

[来源：ISO 21448—2022，3.8]

4 基本要求

自动驾驶营运货车道路测试与示范应用安全员应满足T/ITS 0132.1—202X规定的第4章~第6章的要

求。

5 理论知识要求

5.1 法律法规常识

5.1.1 应掌握《中华人民共和国道路运输条例》对于货运从业人员的有关规定，包括年龄要求、考试合

格要求、登记手续、各类资格证要求等。

5.1.2 应掌握 GB 1589 对于外廓尺寸、轴荷、载荷等的有关规定。

5.1.3 应掌握《道路交通事故处理程序规定》对于驾驶人和事故当事人的有关规定，包括固定证据、保

护现场、报警等。

5.2 营运知识

5.2.1 应掌握所运输货物的安全运输要求，并了解其运输时效要求。

5.2.2 应掌握所运输货物出现异常、危险时的紧急处理知识。

5.2.3 从事邮政运输的人员应掌握《禁止寄递物品管理规定》对于禁运物品的规定，包括禁寄物品类型、

发现禁寄物品或者疑似禁寄物品的处理方式等。

5.2.4 驾驶牵引车辆的安全员应掌握驾驶自动化系统所能适应的挂车外廓尺寸。

5.3 自动驾驶车辆知识

5.3.1 应了解车辆驾驶自动化系统的基本构成与功能，以及系统各硬件组件安装固定方式、运行条件等

知识。

5.3.2 应掌握人工接管系统的系统提示方法及主观判定维度，并掌握人工接管方法。

5.3.3 应掌握车辆最小风险策略的触发条件、执行过程和预期结果，以及最小风险状态未达成时的人工

干预方式。
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5.3.4 应掌握车辆驾驶自动化系统硬件的维护知识。

5.4 道路测试与示范应用知识

5.4.1 应掌握自动驾驶营运货车道路测试与示范应用的时间、区域等信息。

5.4.2 应了解开放测试道路基本情况，包括道路结构、交通设施、道路风险等级等。

5.4.3 应了解专用于道路测试与示范应用的车载监管终端、数据终端等的相关功能、性能信息。

5.4.4 宜掌握驾驶自动化系统功能不足事件的判别和记录方式。

6 实际操控要求

6.1 驾驶能力要求

6.1.1 遇到以下情形时，应能人工接管自动驾驶营运货车，并进行规范处置：

a）预期车辆可能发生碰撞、冲挂、甩尾、侧翻、驶出道路等风险时；

b）如有货厢监管系统，在货物状态出现异常时；

c）自车未符合 T/ITS 0186 中 5.2.2 的规定时。

6.2 综合信息处理能力要求

6.2.1 应能掌握道路测试和示范应用车载监管终端的操控方式，正确应对终端发出的交互指令。

6.2.2 应能处理运营管理类终端的操控方式，正确应对终端发出的交互指令。

6.3 紧急处理能力

应能在货物出现异常或发生危险时进行紧急处置。

7 技能素质评价方法

7.1 自动驾驶营运货车道路测试与示范应用安全员技能素质的评价考核包含理论知识测试与实际操控

考核两个科目。

7.2 理论知识测试科目的测试内容、对应的标准条款、试题比例和测试方式等应符合表 1 的要求。
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表 1 理论知识测试内容、对应的标准条款、试题比例和测试方式要求

理论知识测试内容 对应的标准条款
实际操控安全员 远程操控安全员

测试方式
组卷比例 组卷比例

法律法规常识
T/ITS 0132.1 中 5.1 以

及本文件 5.1
10% 10%

闭卷笔试

或计算机

测试

安全文明驾驶知识 T/ITS 0132.1 中 5.2 10% 10%

自动驾驶车辆知识
T/ITS 0132.1 中 5.3 以

及本文件 5.3
30% 20%

道路测试与示范应用知识
T/ITS 0132.1 中 5.4 以

及本文件 5.4
30% 20%

营运知识 本文件 5.2 20% 20%

网络安全风险知识 T/ITS 0132.1 中 5.5 — 20%

合计 — 100% 100% —

7.3 实际操控考核科目的考核内容、对应的标准条款和考核方式等应符合表 2 的要求，对 6.3 不进行实

际操控的考核。

表 2 实际操控考核内容、对应的标准条款和考核方式要求

实际操控考核内容 对应的标准条款
实际操控安全员 远程操控安全员

分值占比 考核方式 分值占比 考核方式

驾驶能力要求
T/ITS 0132.1 中 6.1

以及本文件 6.1
80%

实车或模拟驾驶考

核

40%

实车或模拟驾驶考核
综合信息处理能力要

求

T/ITS 0132.1 中 6.2

以及本文件 6.2
20% 40%

远程操控能力要求 T/ITS 0132.1 中 6.3 — — 20%
远程控制设备考核或

模拟考核

7.4 理论知识测试与实际操控考核满分均为 100 分。其中，理论知识测试成绩达 90 分的为合格，实际

操控考核成绩达 90 分的为合格。

8 技能素质确认和保持要求

8.1技能素质确认

8.1.1 理论知识测试与实际操控考核通过的，向其颁发自动驾驶营运货车道路测试与示范应用安全员技

能素质标识，标识式样应符合 T/ITS 0132.1的要求。

8.1.2 应采取适当的方法对自动驾驶营运货车道路测试与示范应用安全员技能素质进行确认。

8.2 技能素质保持

自动驾驶出租汽车道路测试与示范应用安全员初次培训应不少于 72 学时，每年应参加不少于 20
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学时的再教育，再教育内容包括新制修订的法律法规、自动驾驶新技术和道路测试与示范应用新要求、

远程控制新技术与新系统、道路测试与示范应用事故案例分析等。
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